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NVH Source Locator — Kullanim Kilavuzu

NVH Source Locator, osiloskop veya 6lcim sisteminde yakalanan ivmedlger sinyallerinden
TDOA (Time Difference of Arrival) kullanarak gurultl ve titresim kaynaklarini lokalize etmek
icin bir 6lcim aracidir.

Bu kilavuz tim 6zellikleri kapsar. Hizli bir hatirlatma icin qui ck-r ef er ence. nd dosyasina
bakin.

Ekran goéruntileri hakkinda not: Bu belge, uygulamadan yer tutucu ekran géruntaleri kullanir. Her
../ screenshot s/ *. png dosyasini, yakaladikca gercek cihaz ekran gorintlleriyle dedistirin.
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Nasil calisir

Bir guriltd kaynagi ses veya titresim yaydiginda, dalga bilinen bir hizda bir malzemeden
gecer. Malzeme Uzerine iki veya daha fazla ivmedlcer yerlestirir ve dalganin her birine ne
zaman ulastigini élgerseniz, zaman farki size kaynagin nerede oldugunu soyler.



NVH Source Locator alir:

» Kalibrasyon: sensoérler arasindaki mesafe ve bir dalganin bu mesafeyi katetmesi icin gecen
sdre (malzemenin ses hizini hesaplamak icin kullanilir)

* Olay: gurultu/titresim olayini algilayan sensérler arasindaki zaman farki

Daha sonra yapidaki kaynagin nerede oldugunu hesaplar.

Ne kadar cok sensor kullanirsaniz, kaynagi o kadar dogru lokalize edebilirsiniz:
e 2 sensodr — bir cizgi boyunca mesafe

* 3 sensoér —» 2D ylzeyde konum (X, Y)

* 4 sens6r = 3D uzayda konum (X, Y, Z)

Baslamadan once

Sunlara ihtiyaciniz olacak:

« lvmedlcer kanallari arasindaki zaman farkini mikrosaniye (us) cinsinden gdsterebilen bir
osiloskop veya 6lcum sistemi

* En az 2 ivmedlcer yapiya fiziksel olarak bagl (daha fazla sensér = daha ylksek hassasiyet)
e Sensorler arasindaki mesafeyi 6lcmek icin bir yol (serit metre, kumpas)

» Kalibrasyon icin bilinen bir yerde bir dalga tetiklemek icin bir yol (kalibre edilmis ¢ekig
darbesi, tornavida vurusu veya diger bilinen sinyal)

[Screenshot: 2-Sensor sekmesi olan ana ekran — see HTML version]

Ana sekmeler

Uygulamanin ust kisminda sekmeler var:

[Screenshot: Sekme cubugu — see HTML version]

Sekme Ne yapar Ne zaman kullanilir

<b>2-Sensor</b> 2 sensor arasinda bir cizgi boyunca 1D Kaighddoltkalleaskivigubenzeri yapilar. <b>Tamamen
<b>3-Sensor</b> Ucgen seklinde 3 sensér kullanarak 2D Kaygakébkaililzasyorpaneller ve yiizeyler
<b>3-Sen+</b> Asiri belirlenmis en klguk kareler ¢ozichdbda3Zaehsotctimler, gurtltiye dayanikl
<b>4-Sensor</b> iki cift kullanarak 2D lokalizasyon (A-B 4Dik®3drtgen sensér diizenleri, capraz kontrol
<b>4-Sen+</b> Gelismis 2D modu, herhangi bir konumdaikdebgén olmayan geometriler, tam LSQ
<b>3D</b> XYZ koordinath 4 sensor kullanarak 3D 3y nedeyoleakaasyasik yapilar

<b>3D+</b> 6 sensore kadar 3D, asiri belirlenmis LS@ok karmasik geometriler, maksimum hassasiyet
<b>Materials</b> Ses hizi kitiphanesi + 6zel malzemelerHer 6lgim oturumunda bir kez segin
<b>Help</b> Uygulama ici 6greticiler ve referans Hizli bir hatirlatmaya ihtiyaciniz oldugunda

Ucretsiz vs Pro: 2-Sensor sekmesi tamamen (cretsizdir. Diger sekmeler erisilebilirdir ancak Pro
kullanicilar igin kilitli belirli giris alanlarn vardir (altin kilit rozetiyle isaretlenmistir). Kilitli bir alana
dokunmak Pro paywall'ini gosterir.



Ayarlara sag Ust kosedeki # disli simgesi araciligiyla erisilir (sekme degil).

2-Sensor modu

En basit 6lcum: iki ivmedlcer arasinda bir ¢izgi boyunca kaynak lokalizasyonu.

[Screenshot: 2-Sensor sekmesi — see HTML version]

Adim 1: Bir malzeme uygulayin

Materials sekmesine dokunun. Yapinizin yapildigi malzemeyi secin (6rnegin, "Aliminyum",
"Celik, Mild (1020)"). Uygulama, kalibrasyon siresi alanini otomatik olarak doldurmak icin
malzemenin bilinen ses hizini kullanir.

Yapinizin malzemesi listede degilse, gecici olarak "Hava" secebilir ve adim 2'de kalibrasyon
suresini manuel olarak gecersiz kilabilirsiniz.
Adim 2: Kalibrasyon verilerini girin

2-Sensor sekmesinde iki ¢ift bélumu goreceksiniz: Cift A-B ve Cift A-C (yalnizca 2 sensérinlz
varsa yalnizca A-B gereklidir).

Her cift icin doldurursunuz:

¢ Sensor araligi (d): sensorler arasindaki fiziksel mesafe, cm veya in¢ olarak (Ayarlar'da
ayarlanir)

» Kalibrasyon zaman gecikmesi (t Cal ): bir dalganin sensérler arasinda malzemenin ses
hizinda ilerlemek icin gereken siire — bir malzeme sectiginizde otomatik olarak doldurulur,
ancak gecersiz kilabilirsiniz

Adim 3: Olay zamanini girin

* Olay zaman gecikmesi (t Event ): glraltd olayini algilayan sensdrler arasindaki zaman farki,
mikrosaniye olarak

« ik sensér: olayi ilk hangi sensér duydu (A veya B)

Adim 4: Sonucu okuyun

Uygulama kaynak konumunu A sensdrinden mesafe olarak gdsterir:
e Sonu¢ = 0: kaynak A sensorinde

* Sonu¢ = mesafe: kaynak B sensérinde

e Sonuc arada: kaynak ikisi arasinda

* Sonug disarida: kaynak sensoérlerden birinin 6tesinde (toast uyaracaktir)

Sonuc karti her iki mesafeyi de (A'dan, B'den) gosterir ve hangi sensoriin daha yakin
oldugunu belirtir.
Adim 5 (istege bagh): Bir fotografi aciklayin

Kurulumunuzun bir fotografini cekmek icin [J Fotografi acikla secenegine dokunun. Uygulama
A, B sensorleri ve kaynak icin isaretler bindirir. Raporlar igin yararli.



3-Sensor modu

Bir G¢cgen seklinde dizenlenmis U¢ sensor kullanarak 2D dizlemde bir kaynak lokalize eder.

[Screenshot: 3-Sensor sekmesi — see HTML version]

Kurulum

Bir Ucgen olusturarak yapiniza U¢ sensor yerlestirin. Eskenar, dik acili veya farkl kenarl —
uygulama tim geometrileri isler.

Verileri girin

Ucgen kenar uzunluklari bélimiinde, (¢ kenarin tiim icin fiziksel mesafeyi girin (A-B, A-C,
B-C).

Her cift (A-B ve A-C) icin girin:
* tCal: kalibrasyon siresi (malzemeden otomatik doldurulur)
» tEvent: gurdlty olayi icin dlctlen zaman farki

« ilk sensér: hangisi 6nce duydu

Sonucu okuyun

Uygulama kaynak konumunu A sensdriine goére X, Y koordinatlar olarak gosterir (A sensori
orijinde, B senséru X ekseninde). Gorsellestirme U¢ senséru ve kaynak konumunu gdsterir.

[Screenshot: Ucgen sonucu — see HTML version]

Pro+ modlan

Birkac gelismis sekme asir belirlenmis ¢ozlculer ve daha yuksek boyutluluk sunar:

3-Sen+ (Pro)

3-Sensor ile ayni ticgen kurulumu, ancak Ug¢ ciftin timani (A-B, A-C, B-C) kalibre EDIN ve
6lcln. Cozucu, t¢ TDOA'nIn tumunu bir en kiguk kareler uyumunda kullanir — dlcim
glriltisune ve anizotropik malzemelere karsi daha saglam. Tutarsiz élcimleri tespit
edebilmeniz icin cift basina artiklar raporlanir.

4-Sensor

Alan etrafina dort sensoér yerlestirin:

¢ A-B = yatay cift (sol/sag taraflar)

e C-D = dikey cift (Ust/alt taraflar)

Once A-B ciftini (yatay), sonra C-D ciftini (dikey) calistirin. 2D harita kesisimi gésterir. Her cift
ayri ayri kalibre edilir — yapi boyunca malzeme degistiginde kullanishidir.

4-Sen+ (Gelismis 2D)



Herhangi bir konumda dért sensoér (dikddrtgen olarak zorlanmamis). A'yi B, C, D'nin her
biriyle eslestirin ve ayri ayri kalibre edin. Asiri belirlenmis en klcuk kareler ¢6zucu, ¢ift basina
6lcim guraltasundn ortalamasini alir ve cift basina artiklari raporlar.

3D

3D uzayda yerlestirilmis 4 sensorle tam 3D 6lclim. Her sensoérin (X, Y, Z) koordinatlarini ve
her cift icin (A-B, A-C, A-D) kalibrasyon ve olay surelerini girin.

3D+ (Pro)

3D gibidir ancak asiri belirlenmis LSQ ile 6 sensére kadar (A'dan F'ye) destekler. Karmasik 3D
geometriler icin maksimum hassasiyet.

Materials sekmesi

20 °C'de bilinen ses hizina sahip yaygin muhendislik malzemeleri kitiphanesi.

[Screenshot: Materials sekmesi — see HTML version]

Malzeme listesi

Liste hava, sivilar, lastikler, polimerler, ahsaplar, camlar ve metaller icerir. Hizlar ~340
m/s'den (hava) ~13.000 m/s'ye (oda sicakliginda bazi metaller) kadar degisir.
Sicaklik kompanzasyonlu yerlesik malzemeler

Yaygin olarak kullanilan 14 metal sicaklik katsayisi verileri icerir. Ayarlardaki Referans
sicakligi 20 °C'den farkh oldugunda, uygulama bu malzemelerin hizlarini otomatik olarak
ayarlar:

e AliUminyum

* Celik, Mild (1020)
¢ Paslanmaz Celik (304)
* Demir (d6kim)

e Demir

* Bakir

* Pirinc

* Bronz

* Titanyum

* Maghezyum

e Kursun

* Cinko

* Nikel

* Tungsten

Kompanzasyonlu malzemeler segicide iki deger gdsterir: kompanze edilmis hiz (blyuk,
belirgin) ve 20 °C'deki referans hiz (kacuk, altinda gri).



Kompanzasyonsuz malzemeler italik "ref only" gosterir — listelenen hizlarn sicakliga
bakilmaksizin oldugu gibi kullanihr.
Ozel malzemeler

2-Sensor sekmesinde bir kalibrasyon 6lcerseniz, sonucu 6zel bir malzeme olarak
kaydedebilirsiniz. Basaril bir 2-sensér délciminden sonra, tlretilmis hizi sectiginiz bir adla
kaydetme secenegini arayin.

Ozel malzemeler in-situ élctilen hizi saklar; asla sicaklik kompanzasyonu uygulamazlar (hiz
zaten test sicakhginda 6lguldi).

Favoriler

Bir favori olarak isaretlemek icin herhangi bir malzemenin yanindaki yildiza dokunun.
Favoriler hizl erisim icin listenin Ustiinde goérundar.

Arama

Malzemeleri ada gore filtrelemek icin Ustteki arama cubugunu kullanin. Arama hem ingilizce
kanonik adlarla hem de cevrilmis gérunen adlarla eslesir.

Sicaklik kompanzasyonu

Malzemelerdeki ses hizi sicaklikla degisir. Otomotiv NVH testinde bu énemlidir: 80 °C'deki bir
motor bdlmesi, -10 °C'de sogukta beklemis bir kabin veya 200 °C'deki bir egzoz manifold
alani, oda sicakhgindaki laboratuvar kosullarindan farkl davranir.

Sicaklhigi ayarlama

Ayarlar (# simge) —» Referans sicakligi acin. Test ortaminizin sicakhgini °C cinsinden girin
(aralik -40 ila +200).

[Screenshot: Ayarlar paneli — see HTML version]

Sicaklik # 20 °C oldugunda ne olur

 Kalibrasyon suresi alanlari sicakliga gore ayarlanmis hizla otomatik olarak doldurulur
* Materials secicisi ayarlanmis hizi belirgin sekilde gosterir

* Bir toast onaylar: "Aliminyum uygulandi (6.284 m/s @ 60 °C) — N cift gincellendi"

* "En yakin malzeme" ipucu sicakliga gore ayarlanmis hizlarla karsilastirir

» Kaydedilen gecmis girisleri etkin sicakligi kaydeder

¢ Raporlar bir altbilgi satiri icerir: "Referans sicakligi: 60 °C, kompanzasyon uygulandi"

Uygulama baslatilirken sifirlama

Uygulamayi baslattiginizda Referans sicakligi her zaman 20 °C'ye sifirlanir. Bu, gecmis bir
6lcim oturumundan kalan eski ayarlarin buglnki calismayi sessizce etkilemesini 6nler.
Ayarlardaki klcuk bir italik not bu davranisi size hatirlatir.

Gecmisteki bir 6lcim orijinal sicakliginda yeniden oynatmak istiyorsaniz, sadece girdiye
dokunun — sicaklik otomatik olarak geri yuklenir.



Kompanzasyonsuz malzemeler

Cogu metalik olmayan malzemenin gavenilir yayinlanmis sicaklik katsayilari yoktur.
Uygulama bunlar icin "ref only" rozeti gosterir — listelenen hizlar sicaklik ayarina
bakilmaksizin kullanilir. Bu malzemeler icin oda disi sicakliklarda dogru élciimlere ihtiyaciniz
varsa, bir in-situ kalibrasyonu gerceklestirin ve sonucu 6zel bir malzeme olarak kaydedin.

Fotograf aciklamasi

Basarili bir hesaplamadan sonra, kurulumunuzun bir fotografina sensoér ve kaynak isaretlerini
bindirmek icin [] Fotografi acikla digmesine dokunun.

[Screenshot: Fotograf agiklamasi — see HTML version]

Akis

¢ Fotografi acikla'ya dokunun — sistem kamerasi acilir
¢ Sensor yerlesiminin bir fotografini cekin

¢ Uygulama fotografi aciklama bindirisine yUkler

* Sensor isaretleri (uygun olarak A, B, C, D, E, F — 6 sensdre kadar) ve kaynak isareti
hesaplamaniza gore otomatik olarak yerlestirilir

e Konumu ince ayarlamak icin herhangi bir isareti strUkleyin. Ayarladik¢a, kaynak konumu
dlzeltilmis sensdr konumlarindan yeniden hesaplanir

e Saklamak icin Kaydet'e veya tekrar denemek icin Yeniden ¢cek'e dokunun

Aciklanan fotograf otomatik olarak PDF raporlarina dahil edilir.

Raporlar

Bicimlendirilmis bir rapor olusturmak icin herhangi bir sonu¢ ekranindaki Sonucu yazdir
digmesine dokunun.

[Screenshot: PDF raporu — see HTML version]

Rapor icerigi

e Baslik (Ayarlar - Rapor basliginda 6zellestirilebilir)
+ Olcim bashgi ve zaman damgasi

e TUm giris degerleri temiz bir tabloda

¢ Hesaplama sonucu

¢ Sonug¢ metni

* GOrsellestirme (geometri grafigi)

¢ Aciklanan fotograf (bir tane cektiyseniz)

e Sicaklik altbilgi satirn (kompanzasyon aktifse)

e Sayfa numarasi ve tesekkur satiri



Cikt1 bicimi
* Android: yerel PDF olusturma, telefonunuza kaydedin veya paylasin

¢ jOS: sistem yazdirma iletisim kutusu —» PDF olarak kaydet, AirPrint veya paylas

Basligi ozellestirme

Ayarlar - Rapor bashgi. Sirket adinizi, laboratuvar adinizi, proje bilgilerinizi veya her raporun
Ustlinde istediginiz herhangi bir seyi girin.

Yedekleme ve geri yukleme

Tum 6zel malzemelerinizi, favorilerinizi, ayarlarinizi ve gecmisinizi tek bir dosyaya kaydedin.
Cihazlar arasinda aktarim.

Yedekleme

Ayarlar —» Yedekleme — "Yedek dosyasini kaydet"e dokunun. Uygulama bir JSON dosyasi
olusturur ve telefonunuzun paylas sayfasini acar. Bulut suricintze (Google Drive, iCloud,
OneDrive) kaydedin, kendinize e-postayla génderin veya istediginiz sekilde aktarin.

Geri yukleme

Ayarlar —» Geri yukleme - telefonunuzun depolamasindan yedek dosyasini secin. Uygulama
6zel malzemeleri, favorileri, gecmisi ve ayarlari ice aktarr.

A Geri ylikleme mevcut verilerinizi degistirir. Mevcut cihazda 6nemli 6lcimleriniz varsa, farkh
bir yedekten geri yuklemeden dnce bunlari yedekleyin.

Ayarlar

Sag Ust kosedeki &+ disli simgesi aracihgiyla erisin. Ayarlar bir kalcidir, sekme dedildir.

[Screenshot: Ayarlar — see HTML version]

Ayar Neyi kontrol ettigi

<b>Pro'ya Yukselt</b> Pro 6zelliklerini satin alin veya hakkinda bilgi edinin ($19,99)
<b>Dil</b> Uygulamanin goérintuleme dili (30 desteklenir)
<b>Tema</b> Acik, Koyu veya Otomatik (sistemi takip et)

<b>Mesafe birimi</b> cm veya ing

<b>Referans sicakligi</b> Kompanzasyon igin etkin sicaklik, -40 ila +200 °C
<b>Rapor bashgi</b> Olusturulan raporlarin Gstliinde 6zel metin
<b>Yedekleme</b> TUm verileri bir dosyaya disa aktarma

<b>Geri yukleme</b> Bir yedek dosyasindan verileri ice aktar

<b>Satin almayi geri yukle</b> Yeni bir cihazda Pro'yu yeniden edin

Pro ozellikler



NVH Source Locator bir 6zellik kilitli freemium modeli kullanir:
« Ucretsiz: 2-Sensor sekmesi sinirsiz olarak tam islevseldir

¢ Pro: Diger tim sekmelerin belirli giris alanlari kilitli. Bir Gcretsiz kullanici kilitli bir alana
dokundugunda paywall gérinir

Neler kilitli

Pro gerekli alanlar sunlara dagiimistir:
» 3-Sensor, 3-Sen+, 4-Sensor, 4-Sen+
* 3D ve 3D+ modlari

* Yedekleme ve Geri yUkleme

* PDF raporlan

 Ozel malzemeler

* Fotograf aciklamasi

Bir tcretsiz kullanici herhangi bir sekmeyi ACABILIR ve aray(zii GOREBILIR. Sadece Pro kilitli
giris alanlarina degerler giremez.

[Screenshot: Pro kilitli alan — see HTML version]

Paywall

[Screenshot: Paywall — see HTML version]
Bir Ucretsiz kullanici kilitli bir alana dokundugunda, paywall sunlari gosterir:
* PRO rozeti olan uygulama simgesi
« Ozellik listesi
¢ Fiyath kilit agcma digmesi ($19,99 varsayilan; bolgeye gore degisebilir)
* Promosyon kodu kullanma (yalnizca Android — iOS Apple'in ayrn Offer Code akisini kullanir)

* Topluluk kanallarina istege bagli promosyon baglantisi

Pro satin alma

Herhangi bir kilitli alana dokunun veya Ayarlar'da Pro'ya Yukselt'e dokunun. Platformunuzun
resmi 6deme sistemini kullanir (Android'de Google Play, iOS'ta Apple App Store).

Yeni bir cihazda Pro'yu geri yukleme

Bir cihazda satin aldiysaniz ve digerinde Pro istiyorsaniz (ayni hesap):

¢ Satin almak icin kullandiginiz ayni Google hesabina (Android) veya Apple ID'sine (iOS) giris
yapin

* NVH Source Locator'i yeni cihazda acin

e Ayarlar —» Satin almay! geri yukle'ye gidin

¢ Uygulama platformun satin alma kayitlariyla dogrular ve Pro'yu acar

Baslatmada otomatik geri yukleme



NVH Source Locator arka planda calisirken Google Play Store veya App Store'da bir
promosyon kodunu kullanirsaniz, uygulamaya geri donmek yeni satin almayi otomatik olarak
algilar ve Pro'yu acar — manuel Geri yikleme gerekmez.

Promosyon kodu kullanma

Android: paywall'daki "Google Play promosyon kodunuz var mi?" diigmesi, kodunuz énceden
doldurulmus olarak Google Play kullanma akisini acar.

iOS: App Store politikasi 3.1.1, Apple'in resmi "Kodu kullan" akisi Gzerinden kullanmay!
gerektirir. Google Play digmesi iOS'ta gizlidir. Bunun yerine Ayarlar'da "App Store kodunu
kullan"i arayin.

Help sekmesi ve ogreticiler

Help sekmesi, uygulama ici 6greticiler, en iyi uygulama kilavuzlari ve referans bilgileri icerir.
[Screenshot: Help sekmesi — see HTML version]

Kapsanan konular:

« ihtiyaciniz olan ekipman

¢ En iyi dogruluk icin sensorler nasil yerlestirilir

 Kalibrasyon ipuclari

* Yaygin 6lcim senaryolari

e Triangulasyon ve 3D yerlestirmeler icin ipuclari

* Kablo y6nlendirme ve sinyal kalitesi

Sorun giderme

Hesaplama sonucu yanlis veya anlamsiz

e Kalibrasyonunuzu kontrol edin. Otomatik doldurulan t Cal , yayinlanan malzeme hizini
varsayar — gercek malzemeler degisir. En dogru kalibrasyon in-situ'dur: bilinen bir yere
dokunun ve uygulamanin gercek hizi tiretmesine izin verin.

« iIk sensér ayarini kontrol edin — olayi ilk hangi sensériin duydugu matematik icin énemlidir.

* Mesafe dlgiimlerinizi dogrulayin. Birka¢ mm'lik hatalar yayilir.

Toast "Sonuc aralik disinda" diyor

Matematik kaynagin sensorleriniz arasinda olmadigini séyltyor. Olasi nedenler:
* Kaynak gercekten sensér hattinin/duzleminin disinda

* Girdilerinizden biri yanlis

 Kalibrasyon hizi gerceklikten ¢ok uzakta

Hesaplama hizi ipucu bir uyari rengi gosteriyor



Girdilerinizden ima edilen ses hizi, herhangi bir yaygin malzemeden uzak (50 m/s'den az veya
20.000 m/s'den fazla). Girdilerinizi kontrol edin — muhtemelen tCal veya mesafede bir yazim
hatasi.

Materials secicisi beklenenden farkh hizlar gosteriyor

Ayarlardaki Referans sicakligini kontrol edin. 20 °C degilse, gosterilen hizlar sicaklk
kompanzasyonunu yansitir. Uygulama, kompanze edilmis hizlarin altinda "ref X @ 20°C"
gosterir, boylece dogrulayabilirsiniz.

Gecmis girisi farkh sonucla yeniden oynatiliyor

Uygulama slriim 1.75'ten 6nce olusturulan eski gecmis girisleri sicakligi saklamamis olabilir.
Olciim{i 20 °C olmayan bir sicaklikta yaptiysaniz, yeniden oynatma mevcut ayari
kullanacaktir. Yeniden oynatmadan 6nce Ayarlarda sicakligi manuel olarak ayarlayin VEYA
yeniden oélcun.

Fotograf aciklama isaretleri bekledigim yerde degil

isaretler giris geometrisine gére otomatik olarak yerlestirilir. Ayarlamak icin onlari stiriikleyin.
isaretleri ayarlamak fotograf bindirmesindeki kaynak konumunu giinceller — ancak altta
yatan hesaplama sonucunu DEGISTIRMEZ.

Yedekleme/Geri yukleme basarisiz

Uygulamanin ayni veya daha yeni bir sGrimu tarafindan olusturulan bir yedek dosyasi
kullandiginizdan emin olun. Eski yedek dosyalarinda mevcut veri alanlan eksik olabilir.
Satin almayi geri yukle "satin alma bulunamadi” diyor

¢ Satin almak icin kullandiginiz magdaza hesabiyla ayni hesaba giris yaptiginizi dogrulayin

* Satin almanin iade edilmedigini veya slresinin dolmadigini dogrulayin

¢ Uygulamayi kaldirip yeniden yiklemeyi deneyin (satin alma, uygulama kurulumuna degil
magdaza hesabiniza baghdir)

e Sorun devam ederse support@evdiag.net ile iletisime gecin

Sayisal giris beklenmedik sekilde 0'a geciyor

Tasarim geredi: bir sayi alanindan bulaniklik yaptiginizda (baska bir yere dokundugunuzda),
eger bos, negatif veya sayisal olmayan metin iceriyorsa, 0'a gecer. Yanlislikla temizlenen
girdilerden sessizce bozuk hesaplamalar dnler. Sicaklik girisi muaftir (bunun yerine
-40/+4+200'e kistirihir).

Daha fazla yardima ihtiyacim var

support @vdi ag. net ile sunlarla iletisime gecin:

* Cihaz modeliniz ve OS surimu

e Uygulama strimu (Ayarlar - sayfanin alt kismi)

¢ Ne denediginizin aciklamasi

e Mlmkinse ekran goéruntuleri



NVH Source Locator, EVDiag tarafindan gelistirilmistir. Glincellemeler ve kaynaklar icin
https://evdiag.net adresini ziyaret edin.

NVH Source Locator — EVDiag — support@evdiag.net



