NVH Source Locator — Kayttoopas

NVH Source Locator — Kayttoopas

NVH Source Locator on mittaustydkalu melu- ja tarinalahteiden paikantamiseen TDOA:n
(Time Difference of Arrival) avulla oskilloskoopilla tai mittausjarjestelmalla taltioiduista
kiihtyvyysanturin signaaleista.

Tama opas kattaa kaikki ominaisuudet. Pikaviittaukseen, katso qui ck-r ef erence. nd.

Huomautus kuvakaappauksista: Tama dokumentti kayttaa sovelluksen taytekuvakaappauksia.
Korvaa jokainen ../ screenshot s/ *. png todellisilla laitteen kuvakaappauksilla, kun otat ne.
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* Kuinka se toimii

* Ennen aloittamista

» Paavalilehdet

» 2-Sensor-tila

» 3-Sensor-tila

* Pro+-tilat (3-Sen+, 4-Sensor, 4-Sen+, 3D, 3D+)
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* Lampdtilakompensointi

* Valokuvan merkinta

» Raportit

* Varmuuskopiointi ja palautus

* Asetukset

* Pro-ominaisuudet

» Help-valilehti ja opetusohjelmat
* Vianmaaritys

Kuinka se toimii

Kun melulahde lahettaa danta tai tarinad, aalto kulkee materiaalin 1api tunnetulla nopeudella.
Jos asetat kaksi tai useampia kiihtyvyysanturia materiaalille ja mittaat, milloin aalto saapuu
kuhunkin, aikaero kertoo missa lahde sijaitsee.

NVH Source Locator ottaa:



» Kalibroinnin: antureiden valisen etdisyyden ja ajan, joka aallolla kestaa taman etaisyyden
kulkemiseen (kaytetaan materiaalin danennopeuden laskemiseen)

e Tapahtuman: aikaeron antureiden valilla, jotka havaitsevat melu-/tarindtapahtuman

Sitten se laskee, missa lahde sijaitsee rakenteessa.

Mitd enemman antureita kaytat, sita tarkemmin voit paikallistaa lahteen:
* 2 anturia - etdisyys viivan suuntaisesti

e 3 anturia -» asema 2D-pinnalla (X, Y)

¢ 4 anturia » asema 3D-tilassa (X, Y, Z)

Ennen aloittamista

Tarvitset:

* Oskilloskoopin tai mittausjarjestelman, joka pystyy nayttamaan aikaeron
kiihtyvyysantureiden kanavien valilld mikrosekuntina (us)

* Vahintaan 2 kiihtyvyysanturia fyysisesti kiinnitettyna rakenteeseen (enemman antureita =
suurempi tarkkuus)

* Tapa mitata etaisyyttd antureiden valilld (mittanauha, kaliiperi)

* Tapa laukaista aalto tunnetussa paikassa kalibrointia varten (kalibroitu vasaranisku,
ruuvimeisselin napautus tai muu tunnettu signaali)

[Screenshot: Aloitusnayttd 2-Sensor-valilehdella — see HTML version]

Paavalilehdet

Sovelluksessa on valilehdet ylaosassa:

[Screenshot: Valilehtipalkki — see HTML version]

Valilehti Mita se tekee Milloin kayttaa

<b>2-Sensor</b> 1D lahteen paikannus viivaa pitkin 2 antRikiataékibéukset, palkkimaiset rakenteet. <b>Taysi
<b>3-Sensor</b> 2D lahteen paikannus 3 anturilla kolmio¥%aisin kaytto, paneelit ja pinnat

<b>3-Sen+</b> 3-Sensor ylidefinoidulla pienimman nelidsaehivem mretkaistfalldkset, kohinankestava
<b>4-Sensor</b> 2D paikannus kahdella parilla (A-B + C-Buorakaiteen muotoiset anturiasettelut, ristikkaiste
<b>4-Sen+</b> Edistynyt 2D-tila, 4 anturia missa tahan$a-sijeirakisgi@en geometriat, taysi LSQ

<b>3D</b> 3D lahteen paikannus 4 anturilla XYZ-kodiadiimaat&diset rakenteet 3D-tilassa

<b>3D+</b> 3D enintaan 6 anturilla, ylidefinoituun LE@Qth&m monimutkaiset geometriat, maksimaalinen
<b>Materials</b> Aanennopeuskirjasto + mukautetut mat¥ebisé kerran mittausistuntoa kohti

<b>Help</b> Sovelluksen sisdiset opetusohjelmat ja Wite tarvitset pikaviittauksen

IImainen vs Pro: 2-Sensor-valilehti on taysin ilmainen. Muut valilehdet ovat saatavilla, mutta niissa
on tiettyja syottdokenttia lukittuna Pro-kayttajille (merkitty kultaisella riippulukon merkilld). Lukitun
kentan napauttaminen nayttaa Pro-paywallin.

Asetuksiin paasee & rataspyoran kuvakkeen kautta oikeassa ylakulmassa (ei valilehti).



2-Sensor-tila

Yksinkertaisin mittaus: [ahteen paikannus viivaa pitkin kahden kiihtyvyysanturin valilla.

[Screenshot: 2-Sensor-valilehti — see HTML version]

Vaihe 1: Kayta materiaalia

Napauta Materials-valilehteda. Valitse materiaali, josta rakenteesi on tehty (esim. "Alumiini",
"Teras, Mild (1020)"). Sovellus kayttaa materiaalin tunnettua aanennopeutta tayttaakseen
kalibrointiaikakentan automaattisesti.

Jos rakenteesi materiaalia ei ole luettelossa, voit valita valiaikaisesti "llma" ja ohittaa
kalibrointiajan manuaalisesti vaiheessa 2.
Vaihe 2: Syota kalibrointitiedot

2-Sensor-valilehdella naet kaksi parisektioita: Pari A-B ja Pari A-C (vain A-B vaaditaan, jos
sinulla on vain 2 anturia).

Kullekin parille taytat:

* Anturien etdisyys (d): antureiden valinen fyysinen etaisyys, cm tai tuumina (asetetaan
Asetuksissa)

e Kalibrointiajan viive (t Cal ): aika, jonka aalto kulkee anturien valilla materiaalin
aanennopeudella — automaattisesti taytetty, kun valitset materiaalin, mutta voit ohittaa

Vaihe 3: Syota tapahtuma-aika

* Tapahtuma-ajan viive (t Event ): aikaero antureiden valill3, jotka havaitsevat
melutapahtuman, mikrosekunteina

* Ensimmainen anturi: mika anturi kuuli tapahtuman ensimmaisena (A vai B)

Vaihe 4: Lue tulos

Sovellus nayttaa lahteen sijainnin etaisyytena anturista A:
* Tulos = 0: Idhde on anturin A kohdalla

e Tulos = etaisyys: lahde on anturin B kohdalla

* Tulos valissa: Iahde on niiden valissa

e Tulos ulkopuolella: Iahde on yhden anturin takana (toast varoittaa)

Tuloskortti nayttda molemmat etaisyydet (A:sta, B:std) ja osoittaa, mika anturi on
[dhempana.
Vaihe 5 (valinnainen): Merkitse valokuva

Napauta [] Merkitse valokuva ottaaksesi valokuvan asennuksesta. Sovellus asettaa merkit
antureille A, B ja lahteelle. Hybdyllinen raportteihin.



3-Sensor-tila

Paikallistaa lahteen 2D-tasolla kolmen kolmioon asetetun anturin avulla.

[Screenshot: 3-Sensor-valilehti — see HTML version]

Asennus

Aseta kolme anturia rakenteellesi muodostaen kolmion. Tasakylkinen, suorakulmainen tai
eripuolinen — sovellus kasittelee kaikki geometriat.

Syota tiedot

Kolmion sivun pituudet -osiossa, syota fyysinen etaisyys kaikille kolmelle sivulle (A-B, A-C,
B-C).

Kullekin parille (A-B ja A-C) syota:
* tCal: kalibrointiaika (tayttyy automaattisesti materiaalista)
e tEvent: mitattu aikaero melutapahtumalle

¢ Ensimmainen anturi: mika kuuli sen ensimmaisena

Lue tulos

Sovellus nayttaa lahteen sijainnin X-, Y-koordinaatteina suhteessa anturiin A (anturi A
origossa, anturi B X-akselilla). Visualisointi nayttaa kaikki kolme anturia ja Iahteen sijainnin.

[Screenshot: Kolmion tulos — see HTML version]

Pro+-tilat

Useat edistyneet valilehdet tarjoavat ylidefinoituja ratkaisijoita ja korkeampaa ulottuvuutta:

3-Sen+ (Pro)

Sama kolmioasennus kuin 3-Sensor, mutta kalibroi JA mittaa kaikki kolme paria (A-B, A-C,
B-C). Ratkaisija kayttaa kaikkia 3 TDOA:ta pienimman neliosumman sovituksessa —
vahvempi mittausaanekohinaa ja anisotrooppisia materiaaleja vastaan. Parikohtaiset
jaanndkset raportoidaan, joten voit havaita epajohdonmukaiset mittaukset.

4-Sensor

Aseta nelja anturia alueen ymparille:

* A-B = vaakatasoinen pari (vasen/oikea sivu)

e C-D = pystysuora pari (yla/ala sivut)

Suorita ensin pari A-B (vaakatasoinen), sitten pari C-D (pystysuora). 2D-kartta nayttaa
leikkauspisteen. Jokainen pari kalibroidaan erikseen — hyddyllista, kun materiaali vaihtelee
rakenteen yli.

4-Sen+ (Edistynyt 2D)

Nelja anturia missa tahansa sijainnissa (ei pakotettu suorakaiteeksi). Parita A jokaisen B:n,
C:n, D:n kanssa ja kalibroi erikseen. Ylidefinoituun pienimman neliosumman ratkaisija laskee



parikohtaisen mittausaanen keskimaaran ja raportoi parikohtaiset jaannokset.

3D

Taysi 3D-mittaus 4 anturilla sijoitettuna 3D-tilaan. Sydta kunkin anturin (X, Y, Z) koordinaatit,
seka kalibrointi- ja tapahtuma-ajat kullekin parille (A-B, A-C, A-D).

3D+ (Pro)

Kuten 3D, mutta tukee enintaan 6 anturia (A:sta F:aan) ylidefinoituun LSQ:hen.
Maksimaalinen tarkkuus monimutkaisille 3D-geometrioille.

Materials-valilehti

Tavallisten teknisten materiaalien kirjasto tunnetulla @anennopeudella 20 °C:ssa.

[Screenshot: Materials-valilehti — see HTML version]

Materiaaliluettelo

Luettelo sisaltdaa ilmaa, nesteita, kumeja, polymeerejd, puuta, lasia ja metalleja. Nopeudet
vaihtelevat ~340 m/s:sta (ilma) ~13 000 m/s:hen (jotkut metallit huoneenlampdtilassa).
Sisaanrakennetut materiaalit lampotilakompensoinnilla

14 yleisesti kaytettya metallia sisaltaa lampoétilakerroindatat. Kun Asetusten viitelampétila
eroaa 20 °C:sta, sovellus saataa naiden materiaalien nopeudet automaattisesti:

e Alumiini

» Teras, Mild (1020)
* Ruostumaton Teras (304)
* Rauta (valettu)

* Rauta

* Kupari

* Messinki

* Pronssi

* Titaani

* Magnesium

* Lyijy

* SinkKki

* Nikkeli

¢ Volframi

Kompensoidut materiaalit nayttavat kaksi arvoa valitsimessa: kompensoidun nopeuden
(suuri, ndkyva) ja viitenopeuden 20 °C:ssa (pieni, harmaa alla).

Kompensoimattomat materiaalit nayttavat "ref only" kursiivilla — niiden listattu nopeus
kaytetaan sellaisenaan riippumatta lampétilasta.



Mukautetut materiaalit

Jos mittaat kalibroinnin 2-Sensor-valilehdelld, voit tallentaa tuloksen mukautettuna
materiaalina. Onnistuneen 2-sensor-mittauksen jalkeen etsi vaihtoehto johdetun nopeuden
tallentamiseen valitsemasi nimen alla.

Mukautetut materiaalit tallentavat in-situ-mitatun nopeuden; ne eivat koskaan kayta
ldampotilakompensointia (nopeus on jo mitattu testin lampotilassa).

Suosikit

Napauta tahtea minka tahansa materiaalin vieressa merkitaksesi sen suosikiksi. Suosikit
nakyvat luettelon yldosassa nopeaa paasya varten.

Haku

Kayta ylaosan hakukenttaa suodattaaksesi materiaalit nimen mukaan. Haku vastaa seka
englannin kielen kanonisia nimia ettd kaannettyja naytténimia.

Lampotilakompensointi

Aidnennopeus materiaaleissa muuttuu ldmpétilan my6ta. Automotiivisessa NVH-testauksessa
tama on tarkeaa: 80 °C:n moottoritila, -10 °C:n kylmaimeytetty hytti tai 200 °C:n
pakosarjaalue kayttaytyvat eri tavalla kuin huoneenlampétilan laboratorio-olosuhteet.
Lampotilan asettaminen

Avaa Asetukset (##-kuvake) — Viitelampétila. Syota testiymparistdsi lampdtila °C:ssa (alue
-40 - +200).

[Screenshot: Asetuspaneeli — see HTML version]

Mita tapahtuu, kun lampétila = 20 °C

e Kalibrointiaikakentat tayttyvat automaattisesti Idmpdtilan mukaan saadetylla nopeudella
* Materials-valitsin nayttaa nakyvasti sdadetyn nopeuden

* Toast vahvistaa: "Alumiini sovellettu (6 284 m/s @ 60 °C) — N paria paivitetty"

e "Lahin materiaali" -vihje vertailee lampoétilan mukaan saadettyihin nopeuksiin

* Tallennetut historiamerkinnat kirjaavat aktiivisen 1ampdtilan

* Raportit sisaltavat alatunnisteen: "Viitelampdétila: 60 °C, kompensointi sovellettu"

Nollaus sovelluksen kaynnistyksessa

Viitelampdtila nollautuu aina 20 °C:hen, kun kaynnistat sovelluksen. Tama estaa
vanhentuneita asetuksia aiemmasta mittausistunnosta hiljaa vaikuttamasta taman paivan
tyéhon. Pieni kursiivinen merkinta Asetuksissa muistuttaa sinua tasta kayttaytymisesta.

Jos haluat toistaa historiallisen mittauksen sen alkuperaisessa lampétilassa, napauta vain
merkintaa — lampdtila palautetaan automaattisesti.

Materiaalit ilman kompensointia



Useimmilla ei-metallisilla materiaaleilla ei ole luotettavia julkaistuja lampétilakertoimia.
Sovellus nayttaa niille "ref only"-merkin — niiden listattu nopeus kaytetaan riippumatta
ldmpotila-asetuksesta. Jos tarvitset tarkkoja mittauksia ei-huoneenlampdtiloissa naille
materiaaleille, suorita in-situ-kalibrointi ja tallenna tulos mukautettuna materiaalina.

Valokuvan merkinta

Onnistuneen laskennan jalkeen, napauta [J Merkitse valokuva -painiketta asettaaksesi anturi-
ja [Ahdemerkit asennuksesi valokuvan paalle.

[Screenshot: Valokuvan merkinta — see HTML version]

Kulku

* Napauta Merkitse valokuva — jarjestelmakamera avautuu
» Ota valokuva anturien sijoittelusta

* Sovellus lataa valokuvan merkintatason

* Anturimerkit (A, B, C, D, E, F tarpeen mukaan — enintaan 6 anturia) ja lahdemerkki
sijoitetaan automaattisesti laskelmasi perusteella

* Veda mitad tahansa merkkia asennon hienosaatamiseksi. Saatdessasi lahteen sijainti
lasketaan uudelleen korjattujen anturien sijaintien perusteella

* Napauta Tallenna sailyttadksesi tai Ota uudelleen yrittadksesi uudelleen

Merkitty valokuva sisallytetaan automaattisesti PDF-raportteihin.

Raportit

Napauta Tulosta tulos -painiketta milld tahansa tulosnaytélla luodaksesi muotoillun raportin.

[Screenshot: PDF-raportti — see HTML version]

Raportin sisalto

* Otsikko (mukautettavissa Asetuksissa — Raportin otsikko)
* Mittauksen nimi ja aikaleima

* Kaikki syottoarvot siistissa taulukossa

* Laskentatulos

* Paatelmateksti

 Visualisointi (geometriakuvaaja)

» Merkitty valokuva (jos otit sellaisen)

* Lampdatilan alatunniste (jos kompensointi oli aktiivinen)

e Sivunumero ja nimirivi

Tulostusmuoto



* Android: natiivi PDF-luonti, tallenna puhelimeen tai jaa

* iOS: jarjestelman tulostusvalintaikkuna — tallenna PDF:na, AirPrint tai jaa

Otsikon mukauttaminen

Asetukset —» Raportin otsikko. Sy6ta yrityksesi nimi, laboratorion nimi, projektin tiedot tai
mita haluat jokaisen raportin ylaosaan.

Varmuuskopiointi ja palautus

Tallenna kaikki mukautetut materiaalit, suosikit, asetukset ja historia yhteen tiedostoon.
Siirto laitteiden valilla.

Varmuuskopiointi

Asetukset -» Varmuuskopiointi » napauta "Tallenna varmuuskopiotiedosto". Sovellus luo
JSON-tiedoston ja avaa puhelimesi jakovalikon. Tallenna se pilvitallennuksessasi (Google
Drive, iCloud, OneDrive), laheta se sahkdpostitse itsellesi tai siirra haluamallasi tavalla.

Palautus

Asetukset — Palautus — valitse varmuuskopiotiedosto puhelimesi tallennustilasta. Sovellus
tuo mukautetut materiaalit, suosikit, historian ja asetukset.

A Palautus korvaa nykyiset tietosi. Jos sinulla on tarkeita mittauksia nykyisella laitteella,
varmuuskopioi ne ensin ennen palauttamista eri varmuuskopiosta.

Asetukset

Paasy # rataspyodran kuvakkeen kautta oikeassa ylakulmassa. Asetukset on modaalinen, ei
valilehti.

[Screenshot: Asetukset — see HTML version]

Asetus Mita se ohjaa

<b>Paivita Pro:hon</b> Osta tai opi Pro-ominaisuuksista ($19,99)

<b>Kieli</b> Sovelluksen nayttokieli (30 tuettu)

<b>Teema</b> Vaalea, Tumma tai Automaattinen (seuraa jarjestelmaa)
<b>Etaisyysyksikké</b> cm tai tuumat

<b>Viiteldampétila</b> Aktiivinen lampoétila kompensointia varten, -40 - +200 °C
<b>Raportin otsikko</b> Mukautettu teksti luotujen raporttien ylaosassa
<b>Varmuuskopiointi</b> Vie kaikki tiedot tiedostoon

<b>Palautus</b> Tuo tiedot varmuuskopiotiedostosta

<b>Palauta osto</b> Hanki Pro uudelleen uudella laitteella

Pro-ominaisuudet



NVH Source Locator kayttda ominaisuuslukittua freemium-mallia:
* [Imainen: 2-Sensor-valilehti on taysin toimiva ilman rajoituksia

e Pro: Kaikilla muilla valilehdilld on tiettyja syéttokenttia lukittuna. Paywall ilmestyy, kun
ilmainen kayttdja napauttaa lukittua kenttaa

Mita on lukittu

Pro-vaativat kentat ovat hajallaan:

» 3-Sensor, 3-Sen+, 4-Sensor, 4-Sen+
¢ 3D- ja 3D+-tilat

* Varmuuskopiointi ja Palautus

* PDF-raportit

* Mukautetut materiaalit

¢ Valokuvan merkinta

lImainen kayttaja voi AVATA minké& tahansa valilehden ja NAHDA kayttéliittyméan. He eivat
vain voi syottaa arvoja Pro-lukittuihin syottékenttiin.

[Screenshot: Pro-lukittu kentta — see HTML version]

Paywall

[Screenshot: Paywall — see HTML version]
Kun ilmainen kayttaja napauttaa lukittua kenttaa, paywall liukuu esiin nayttaen:
* Sovelluksen kuvake PRO-merkilla
* Ominaisuusluettelo
¢ Avauspainike hinnan kanssa ($19,99 oletus; voi vaihdella alueittain)
* Promokoodin lunastus (vain Android — iOS kayttaa Applen erillista Offer Code -kulkua)

* Valinnainen promo-linkki yhteisdkanaviin

Pron osto

Napauta mita tahansa lukittua kenttaa tai napauta Paivita Pro:hon Asetuksissa. Kayttaa
alustasi virallista maksujarjestelmaa (Google Play Androidilla, Apple App Store i0S:ssa).
Pron palauttaminen uudella laitteella

Jos ostit yhdella laitteella ja haluat Pro:n toisella (sama tili):

 Kirjaudu samaan Google-tiliin (Android) tai Apple ID:hen (i0S), jota kaytit ostoon

* Avaa NVH Source Locator uudella laitteella

* Mene Asetukset —» Palauta osto

e Sovellus tarkistaa alustan ostotietueet ja avaa Pro:n

Automaattinen palautus kaynnistyksessa



Jos lunastat promokoodin Google Play Storessa tai App Storessa NVH Source Locatorin ollessa
taustalla, sovellukseen palaaminen havaitsee automaattisesti uuden oston ja avaa Pro:n —
manuaalista palautusta ei tarvita.

Promokoodin lunastus

Android: paywallin "Onko sinulla Google Play -promokoodi?" -painike avaa Google Play
-lunastuskulun esitaytetylla koodillasi.

iOS: App Storen kaytanto 3.1.1 vaatii lunastuksen Applen virallisen "Lunasta koodi" -kulun
kautta. Google Play -painike on piilotettu iOS:ssa. Etsi sen sijaan "Lunasta App Store -koodi"
Asetuksista.

Help-valilehti ja opetusohjelmat

Help-valilehti sisaltaa sovelluksen sisaisia opetusohjelmia, parhaiden kaytantdjen oppaita ja
viitetietoja.
[Screenshot: Help-valilehti — see HTML version]
Kasitellyt aiheet:
* Mitd laitteita tarvitset
» Kuinka sijoittaa anturit parhaan tarkkuuden saavuttamiseksi
* Kalibrointivinkit
* Yleiset mittausskenaariot
* Vinkit triangulaatioon ja 3D-sijoitteluihin

» Kaapelireititys ja signaalin laatu

Vianmaaritys

Laskennan tulos on vaara tai ei ole jarkeenkaypa

» Tarkista kalibrointi. Automaattisesti taytetty t Cal olettaa julkaistun materiaalin nopeuden
— todelliset materiaalit vaihtelevat. Tarkin kalibrointi on in-situ: napauta tunnettua paikkaa
ja anna sovelluksen johtaa todellinen nopeus.

» Tarkista Ensimmainen anturi -asetus — mika anturi kuuli tapahtuman ensin, on tarkeaa
matematiikan kannalta.

¢ Vahvista etaisyysmittauksesi. Muutaman millimetrin virheet leviavat.

Toast sanoo "Tulos alueen ulkopuolella”

Matematiikka sanoo, etta lahde ei ole anturiensisi valilla. Mahdolliset syyt:
* Lahde on todella anturin linjan/tason ulkopuolella

¢ Yksi syotteistasi on vaarin

 Kalibrointinopeus on liian kaukana todellisuudesta



Laskennan nopeuden vihje nayttaa varoitusvarin

Implisiittinen aanennopeus syotteistasi on kaukana mista tahansa yleisesta materiaalista
(alle 50 m/s tai yli 20 000 m/s). Tarkista syotteet — todennakoisesti kirjoitusvirhe tCal:ssa tai
etaisyydessa.

Materials-valitsin nayttaa eri nopeuksia kuin odotettu

Tarkista Viitelampotila Asetuksissa. Jos ei 20 °C, naytetyt nopeudet heijastavat
[dmpdtilakompensointia. Sovellus nayttaa "ref X @ 20°C" kompensoitujen nopeuksien alla,
jotta voit tarkistaa.

Historiamerkinta toistuu eri tuloksella

Vanhat historiamerkinnat, jotka on luotu ennen sovellusversio 1.75:ta, eivat valttamatta ole
tallentaneet [ampdtilaa. Jos mittasit ei-20 °C-lampétilassa, toisto kayttaa nykyista asetusta.
Aseta lampdtila manuaalisesti Asetuksissa ennen toistamista TAI mittaa uudelleen.
Valokuvan merkit eivat ole missa odotan

Merkit sijoitetaan automaattisesti sy6tegeometrian perusteella. Veda niita saataaksesi.
Merkkien saataminen paivittaa lahteen sijainnin valokuvan paalla — mutta El muuta taustalla
olevaa laskentatulosta.

Varmuuskopiointi/Palautus epaonnistuu

Varmista, etta kaytat varmuuskopiotiedostoa, joka on luotu samalla tai uudemmalla
sovellusversiolla. Vanhemmat varmuuskopiot voivat puuttua nykyisista datakentista.
Palauta osto sanoo "ostoa ei lIoytynyt"

* Vahvista, etta olet kirjautunut samalle kauppatilille, jota kaytit ostoon

* Vahvista, etta ostoa ei ole hyvitetty tai vanhentunut

* Yrita asentaa ja asentaa sovellus uudelleen (osto on sidottu kauppatililiin, ei sovelluksen
asennukseen)

* Ota yhteytta support@evdiag.net, jos ongelma jatkuu

Numeerinen syote hyppaa odottamatta 0:aan

Suunnittelulla: kun lopetat fokuksen numeerisesta kentasta (napautat muualta), jos se on
tyhja, negatiivinen tai sisaltaa ei-numeerista tekstia, se hyppaa 0:aan. Estaa hiljaa
rikkoutuneet laskelmat vahingossa tyhjennetyista syotteista. Lampoétilasyote on poikkeus
(sen sijaan se rajoittuu -40/+200:aan).

Tarvitsen lisaa apua

Ota yhteytta support @vdi ag. net :iin:

* Laitteesi malli ja OS-versio

* Sovelluksen versio (Asetukset — sivun alaosa)

* Kuvaus siita, mita yritit

* Kuvakaappauksia, jos mahdollista



NVH Source Locator on EVDiagin kehittama. Vieraile osoitteessa https://evdiag.net
paivityksia ja resursseja varten.

NVH Source Locator — EVDiag — support@evdiag.net



